3.2 Stinéné mikropaskové vedeni

Vyvoj programu

Softwarova implementace metody konecnych prvki, aplikované na analyzu stinéného mikropaskového vedeni, je velmi podobna implementaci
metody pro analyzu vinovoda (¢l. 3.1, vrstva D). Proto se jen v ne€kolika struénych bodech zminime o tom, co maji obé metody spolecného, a
o jejich vzajemnych rozdilech.

1. Cislovani uzlii a hran. Lokalni &islovani uzlii mizeme ponechat stejné jako v
pfipad¢ analyzy obdélnikového vinodou (u trojuhelnikt lezicich na hrané 1 SRR ) 1] 2z

zac¢iname Cislovat v levém dolnim vrcholu a pokrac¢ujeme proti sméru
hodinovych ruci¢ek, u trojuhelniki stojicich na vrcholu ¢islovani zadina v
pravém hornim vrcholu a opét proti sméru hodinovych rucicek pokracuje 0 Jf ‘gf 1 ﬁ ’} 0
dale). Lokalni hrany jsou potom ¢islovany tak, aby proti nultému lokalnimu

uzlu lezela nulta lokalni hrana (tzn. lokalni hrany €. 0 jsou v pfipadé nasich
pravouhlych trojuhelniki svislé), atd. Popsané ¢islovani lokalnich uzli a hran 2 0 2 1

je nakresleno na obr. 1. Obr. 3.2D.1 Cislovdni lokélnich hran
Nyni ke globalnimu ¢islovani. Zaciname ¢islovanim diagonalnich hran z

levého dolniho dvoj-prvku a po jednotlivych fadach stoupame k pravému hornimu dvoj-prvku. Poté globalni ¢islovani pokracuje
stejnym zplsobem ptes vSechny horizontalni hrany a dale ptes vSechny hrany vertikalni. Nasleduje globalni ¢islovani uzla, které je
usporadano stejné jako v piipadé obdélnikového vinovodu.

Pfi ¢islovani uzli a hran neni samoziejmé nutno postupovat stejnym zpuisobem, jaky jsme pravé popsali. Je mozno vymyslet si
libovolny svij vlastni postup ¢islovani, avsak je zcela nutné tento svtij vlastni postup do disledku dodrzovat v celém programu, tzn. pfi
sestavovani matice C, pti sdruzovani lokalnich uzlii a hran do uzIi a hran globalnich, pfi zavadéni okrajovych podminek, pfi vizualizaci

vysledku, atd.
|

I,i'; I k 2. Sestaveni matice C. Pfipomenme, ze matice C slouzi ke sdruzovani lokalnich uzl
T symetriz| o o a hran do uzll a hran globalnich. Ta ¢ast matice C, ktera slouzi ke sdruzovani uzld,
I zustava stejna jako v piipadé obdélnikového vinovodu (v prvnim sloupci jsou
I F jednicky ve vSech fadeich, které odpovidaji lokalnim uzlim pfispivajicim do
lw' prvniho uzlu globalniho, atd.). Nova ¢ast matice C, kterd ma za ukol sdruzovat
;‘ﬁ_ 4 lokalni hrany, méa v kazdém sloupci nejvyse dvé nenulové hodnoty (do globalni
/ % & 1, oy 21 - h hrany mohou pfispivat nejvyse dvé hrany lokalni). Pfitom jedna z téchto
| a ? nenulovych hodnot (jednicek) musi byt zaporna, protoze lokalni hrany, ptispivajici
g o

do hrany globalni, maji v ndmi navrhovaném uspofadani z obr. 1 vzdjemné

Obr. 3.2D.2 Stinéné opacnou orientaci.

OV Ve 3. Okrajové podminky. Pfi analyze musime zabezpecit, aby slozky elektrické

intenzity, které jsou te¢né k dokonale elektricky vodivym povrchim, byly nulové.
Proto musime z globalnich matic vypustit ty fadky a sloupce, které odpovidaji
uzlim, nachazejicim se na dokonale elektricky vodivych plochach, a hranam, které
opét lezi na téchto plochach. Rovnéz musime vypustit v§echny hrany a uzly, které
se vyskytuji uvnitt kovovych objekti.

V ostatnich bodech se programy pro vinovou analyzu stinéného mikropaskového vedeni shoduji s programy pro analyzu obdélnikového
vinovodu.
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